Bachelor-Studiengang Biomechanik (BM-B)
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Module ECTS | Wissen | Verstehen | Kénnen K1 K2 K3 K4 K5
Mathematik 1 6 V V K X
Technische Mechanik 1 6 Y, Y, L K X
Werkzeuge zur Datenanalyse und Digitalisierung 6 \Y \Y L PA X X
Technisches Produktdesign 6 Vv \Y L K+PA X X X
Biowissenschaften 6 Y, Y, K X X
Mathematik 2 6 V V K X
Technische Mechanik 2 6 Y, Y, L K X
Werkstofftechnik 6 Y, Y, L K X
Physik 6 \Y \Y L K X X
Funktionen des Bewegungsapparates 6 \Y Vv U K X
Elektrotechnik 6 V V U K X
Technische Mechanik 3 6 \Y \Y L K X
Nachhaltige Produktion 6 V+S S PR K X X X X
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Module ECTS | Wissen | Verstehen | Kénnen P K1 K2 K3 K4 K5
Sportbiomechanik 6 \Y \Y L RE X X X X X
Bionik 6 S S PR RE X X
CAE und FEM 6 Y Y L PA X X
Betriebswirtschaftslehre und Projektmanagement 6 \Y S PR X X
Konstruktionslehre in der Biomechanik 6 Y, Y, L X X X
Numerische Methoden in der Biomechanik 6 Y, Y, L PA X X X
Qualitatssicherung in der Biomechanik 6 Vv Vv K X X
Praktisches Studiensemester 30 S S P ST X X X X X
Biomechanik-Projekt 18 S S PR M X X X X X
Spezielle Werkstofftechnik und Strukturelle Integritat 6 Vv \Y L K+RE X X X X
Mensch-Technik-Interaktion 6 Y, Y, L K+RE X X X X
Wahlbereich 12 variabel
Abschlussarbeit 18 | wass | wass | wa | aako| X X x | x | x
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